Vypocet deformace primych nosnika
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Reseni deformace primych nosniki:

@A, Pp — tihel pootodeni

@p - prihyb nosniku

- analyticka metoda
- Mohrova metoda
- graficka metoda
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PFiklad feSeni — analytickd metoda feSeni deformace pF. Nosniku
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>)Sestaveni diferencialni rovnice ohybové éary

Pro libovolny bod nosniku plati

Postup vypoctu .

1)Vypocet reakci

2)Diagram posouvajicich sil
3)Diagram ohybovych moment

4)Stanoveni prifezu nosniku
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Pro rovnice (1), (2) uréime integra¢ni konstanty C;,C,

probod A: x= R, z rovnice (2) = w, = 0

ig Rovnice (2)

pro bod B: x =1, dosazeni do rovnice (2) = oy =0

dosadime ¢, = 0 do rovnice (1) a vypoéteme @
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Prox=0,51 (bod D), prithyb wp pocteme z rovnice(2)
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Mohrova metoda vypodtu deformaci primych nosnikii

Postup feSeni:

P F

g E’L Bl g

e r‘?:r#% X : ¥ 1) Vypocet reakci Ry, Rp
+on R

|
R 1 F ‘ 2) Diagram posouvajicich sil

(LI

Diagram ohybovych momentu
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Diagram chybovych moment(
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(Fiktivni nosnik) g
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4) Zakreslime fiktivni nosnik {(sdruzeny)
pro tento pripad uloZeni je nosnik sdruzeny
ie stejny)

5) Fiktivni nosnik zatizime momentovou plochou skute¢néh
zatiZzeného nosniku (sila F) (viz diagram M,)

6) Vypocteme fiktivni reakce od zatizeni momentové
plochy

fiktivni reakce od zatizeni momentové plochy
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7) Uhel pootoéeni priifezu v bodech A, B se vypoéte podle vztahu
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8) Vpocet prithybu v bod& D se vypote podle vztahu
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Skute¢ny nosnik
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Grafické reSeni prihybu piimych nosniki

Fiktivni nosniky
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Ohybovy moment
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Vypocet prihybu daného nosniku
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Do 1o

Staticky neuréité uloZzeni pii ohybu

(Vyrovnavaci metoda)
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Nosnik je 1x staticky neurcité ulozen (-1°V).

Nadbyteénou podporu A nahradime silou F .

Deformaéni podminka pro bod A

A 04 =Oar T Oxpa=0
‘E kde: w,=0
war — deformace od sily F

mara — deformace od sily Fy

Vypocet deformace nosniku v bodé A od sily F (Mohrova metoda)
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Vypocet deformace nosniku v bodé A od sily F, (Mohrova metoda)
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dosazenim do rovnice (1) -deforma¢ni podminka pro bod A_
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Nyni fedime krakorcovy nosnik zatizeny silami F a F4 (0° V)
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Zjistime, ktery z ohybovych momentii je nejvétsi a ten dosadime do
pevnostni podminky pro ohyb.



